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内容概要

　　《机械创新设计》以机械功能原理方案设计为主线，从实例分析入手，主要阐述了机械产品创新
设计的思路、方和步骤。
全书内容包括五个部分：第一部分为绪论、创新思维与创造原理和创新技法（第l～3章），第二分为
机构的创新设计、机构类型变异创新设计、机械系统功能原理设计和反求工程与创新设计（第4～7章
）第三部分为机电一体化系统创新设计（第8章），第四部分为基于TRIZ理论的创新设计（第9章），
第五部为机械系统创新设计实例分析（第10章）。
《机械创新设计》可作为高等工科院校机械类专业教材，也可供有关教师、工程技术人员和科研人员
参考。
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编辑推荐

　　现代机械工业最大的特点是机电一体化技术的广泛应用及机电一体化产品有了飞速的发展。
机电一体化的产生和发展对机械系统也起到了极大的推动和促进作用，提高了机系统的性能，完成了
传统机械所不能完成的功能。
为了符合培养高素质创新型机械科技人才的需要，本教材不仅定位于通过机械系统创新设计，更固守
传统的机械系统设计思维理念和方法，在保留机械系统创新设计的基础上，增设了机电一体化、TRIZ
理论的内容，介绍了TRIZ理论的产生背景、主要内容，重点讨论了设计中的冲突及其解决原理、计算
机辅助创新设计软件的发展和TRIZ理论的发展趋势。
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