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内容概要

本书重点介绍多智能体系统的模型研究和机器人模拟实验。
通过本书，能够了解在执行合作式任务时，机器人个体的自治与机器人群隐现的全局行为模式之间的
关系，了解成功开发多智能体机器人系统的一些关键方法，理解多智能体系统工程的潜在计算模型与
技术。
本书可作为各类高等学校计算机科学与技术专业及相关专业的研究生教材，也可供有关研究人员与工
程师参考。
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第1章 为什么需要多个机器人
1.1 多机器人的优点
1.2 经典问题
1.3 智能体与多智能体系统
1.4 多智能体机器人学
第2章 合作式机器人的控制
2.1 与合作有
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