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内容概要

　　《全国高等学校自动化专业系列教材：自动控制原理（上册）（第2版）》比较全面地覆盖了大
学本科“自动控制理论”课程的主要内容，是大学的本科基础教材。
《全国高等学校自动化专业系列教材：自动控制原理（上册）（第2版）》在处理传统控制理论与状
态空间控制理论的关系上，采取“数学描述统一，工程研究分开”的方法。
在状态空间控制理论的陈述方法上，《全国高等学校自动化专业系列教材：自动控制原理（上册）（
第2版）》努力避免单调的数学论证模式，而尽量联系工程实际，这些特点使本书既保持应有的理论
水平，又适合于实际教学使用。

　　本书上册叙述控制系统的数学描述（经典的和状态空间的）和经典控制理论的大部分内容，下册
除叙述非线性系统和采样系统外，主要叙述状态空间控制理论和最优控制。

　　本书可作为自动化专业本科生的教科书，也可作为其他与控制有关的专业的本科生与研究生以及
科技与工程人员的参考书。
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作者简介

　　吴麒，清华大学自动化系教授，博土研究生导师，中国自动化学会荣誉理事。
1952年毕业于清华大学电机工程系，1959年获苏联技术科学副博士学位，长期从事控制理论和控制工
程的教学科研工作.与同事合作编著有《自动控制原理》、《多变量频率域控制理论》和《控制系统的
智能设计》等书，在国内外发表学术论文40余篇。

　　
　　王诗宓，清华大学自动化系教授。
1967年毕业于清华大学动力机械系，1983年获英国曼彻斯特大学理工学院哲学博土学位，长期从事控
制理论与应用的教学和研究。
主要研究方向为预测控制、容错控制、过程控制。
独立或合作编著有《多变量控制系统的分析和设计》、《过程控制》、《先进过程控制》和《自动控
制理论例题习题集》，在国内外发表学术论文40余篇。
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