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前言

当我剪烛为这篇短序时，竞几次因思绪万千未开头便搁笔。
出版“现代电力系统丛书”是我的导师高景德院士于1990年开始构思、策划的。
作为一位科学家和教育家，高先生十分重视“丛书”对提高我国电力系统学术水平和高层次人才培养
方面的重要作用。
先生认为：各领域的科技专著应是那个领域最前沿和最高水平科技成果的结晶，是培育一代代科技精
英和先锋人物的沃野和圣堂。
先生对我说：优秀著作是人类先进思想和成果最重要的载体，正是它们构成了人类文化、科技发展万
世不竭的长河。
导师的教导音犹在耳。
1997年因这位清华大学老校长烛炬耗尽致使“丛书”出版工作一度停顿。
三年后，清华大学出版社重新启动了“丛书”的出版工作，于2002年组成了第二届编委会，继擎着高
景德院士亲手点燃的火炬前行。
自1992年以高先生为主编的第一届编委会成立起，至2006年止，我国的电力装机提高了2.7倍，年均以
将近20％的速度增长。
这在世界各国电力工业发展史上是绝无仅有的。
此刻我想到，高先生的在天之灵会问我们这些晚辈：我国的高科技含量的增长是否也与我国的电力总
量的增长相匹配？
这一问题是要我国电力科技工作者用毕生不懈的努力来回答的。
时光如梭，2002年的第二届编委会又到了换届之时，感谢数位资深编委出色完成了他们的职责。
时至2007年5月，第三届编委会在清华大学出版社主持下成立。
编委共19名，包括四位中国科学院院士，四位中国工程院院士。
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内容概要

　　《现代鲁棒控制理论与应用(第2版)》主要介绍现代鲁棒控制理论的基本设计思想及其前沿领域的
理论与应用成果，具体内容包括三个部分。
第一部分介绍有关基础知识，包括数学基础、稳定性、有界性和收敛性的基本定理、具有不确定性的
系统的描述方法以及鲁棒稳定与鲁棒性能准则的条件；第二部分介绍线性及非线性鲁棒控制的理论成
果，其中线性鲁棒控制集中介绍以H控制以及设计等为代表的经典理论；非线性鲁棒控制则主要介绍
鲁棒镇定和鲁棒L设计，鲁棒自适应控制的基础理论与前沿成果；第三部分分别介绍上述理论成果在
机械系统、电力及电力电子等系统中的设计实例。
　　《现代鲁棒控制理论与应用(第2版)》可以作为自动控制和电气工程专业的研究生教材，也可供从
事上述专业的科研人员和工程技术人员参考。
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章节摘录

插图：
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编辑推荐

《现代鲁棒控制理论与应用(第2版)》：现代电力系统丛书。
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