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内容概要

本书是一本关于机器视觉算法与应用的中英文对照版教材。
    这是第一本有关机器视觉软件的教材，详细介绍了机器视觉的各种算法，以及有关这些算法的实际
应用。
    本书的三位作者在MVTec公司负责著名机器视觉算法软件包HALCON的研发工作，同时还在幕尼黑
工业大学（TUM）担任客座学者从事机器视觉研究教学工作，具备深厚的理论功底和实战经验。
作者在本书中将自己十几年来积累下来的“实战”经验无保留地分享给大家。
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章节摘录

2　图像采集2.1　照明机器视觉中照明的目的是使被测物的重要特征显现，而抑制不需要的特征。
为达到此目的，我们需要考虑光源与被测物间的相互作用。
其中一个重要的因素就是光源和被测物的光谱组成。
我们可以用单色光照射彩色物体以增强被测物相应特征的对比度。
照明的角度可以用于增加某特征。
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编辑推荐

《机器视觉算法与应用(双语版)》详述了机器视觉系统的各个组成部分、部件选择和设计要点，详述
了各种处理算法的原理、特点、适用性、实现及优化方法。
针对不同行业和应用领域剖析了一些典型应用案例，并提供了大量的HALCON应用工程源码免费下载
学生版HALCON及书巾应用案例。
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