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内容概要

　　本书从自动控制工程应用的角度出发，系统地介绍了智能控制的基本理论和应用技术，同时结
合MATLAB模糊控制、神经网络和遗传算法工具箱的使用介绍了智能控制系统的设计实现。
读者在理论学习的同时，可以进行仿真和应用实验，有助于对智能控制理论的理解，掌握其技术应用
方法，书后附有详细的实验指导书。

　　全书理论讲解深入浅出，语言通俗易懂，技术应用紧密结合工程实践。
本书适合自动化、电气工程及其自动化、机电自动化专业的教学和自学，亦可供自动控制领域的科研
人员和工程技术人员参考。

　　本书配有电子课件。
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章节摘录

版权页：插图：进入20世纪80年代以后，由于计算机技术的迅速发展及人工智能的重要领域——专家
系统技术的逐渐成熟，使智能控制和智能决策的研究及应用领域逐步扩大，并取得了一批应用成果。
例如，1982年，福克斯（M.Fox）等人实现了基于专家系统的加工车间自动调度；1983年，萨里迪斯
（G.N.Saridis）把智能控制应用于机器人系统；1984年，LISP公司研制成功用于分布式的实时过程控制
专家系统；1986年，莱特尔默（M.Lattlmer）等人开发的混合专家系统控制器是一个实验型的基于知识
的实时控制专家系统，用来处理军事和现代化工业中出现的控制问题。
1987年4月，美国Foxboro公司公布了新一代的IA系列智能自动控制系统。
这种系统体现了传感器技术、自动控制技术、计算机技术和过程知识在生产自动化综合应用方面的先
进水平，标志着智能控制系统已由研制、开发阶段转向应用阶段。
特别应该指出，20世纪80年代中后期，神经网络的研究获得了重要进展，神经网络理论和应用研究为
智能控制的研究起到了重要的促进作用。
4.高潮期进入20世纪90年代以来，智能控制的研究势头异常迅猛，每年都有各种以智能控制为专题的
大型国际学术会议在世界各地召开，各种智能控制杂志或专刊不断涌现，来自各国政府和企业的专项
科研经费不断增加。
1994.年6月，国、际电气电子工程师协会（IEEE）在美国奥兰多召开全球计算智能大会，将研究智能
控制的重要基础——模糊系统、神经网络、进化计算三个新学科的内容综合在一起，引起了国际学术
界的广泛关注。
智能控制研究与应用涉及了广泛众多的领域，从高技术的航天飞机推力矢量的分级智能控制、空间资
源处理设备的高自主控制，到智能故障诊断及重新组合控制，从轧钢机、汽车喷油系统的神经控制到
家电产品的神经模糊控制都与智能控制联系在一起。
如果说智能控制在20世纪80年代的研究和应用主要是面向工业过程控制，那么20世纪90年代起，智能
控制的应用已经扩大到面向军事、高技术和日用家电产品等多个领域。
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编辑推荐

《智能控制技术》：高等院校信息技术规划教材。
从自动控制领域工程应用的角度出发，在系统描述基本概念和理论的同时，突出介绍智能控制技术的
实现。
对智能控制理论描述简明、经典.突出对复杂、非线性、时变甚至模型机理不清的被控对象的良好控制
效果。
在清晰的理论介绍基础上，结合MATLAB相关工具箱的使用，着重讲述智能控制系统的设计和仿真调
试。
书后附有详细的实验指导书。
理论讲解深入浅出，通俗易懂.面向工程实践，是应用型高校控制类专业的理想教材，也可供相关工程
技术人员参考。
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