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内容概要

　　本书是高校教材，经过多年教学实践，现在第2版的基础上再次补充修订。

　　本书共分为6章。
第1章介绍术语定义、典型机电控制系统、系统数学模型、性能指标分析及控制器设计等基础知识。
第2
章受控机械系统动态模型，从动力学观点将受控机械系统分为平移、定轴旋转、定点旋转、多刚体以
及微型机电系统，分别采用各种动力学原理建立它们的动态数学模型。
第3章电动机转矩转速控制，讨论直流电动机、无刷直流电动机、永磁同步电动机及交流感应电动机
的原理、特性、数学模型以及转矩转速控制方法。
第4章步进电动机运动控制，介绍步进电动机原理、特性、主要控制部件、速度与位置控制方法以及
闭环控制技术。
第5章伺服系统分析与综合，讨论伺服系统方案、性能分析、控制器改进设计、数字控制器硬件配置
以及闭环系统控制软件。
第6章机器运动控制的指令生成与实现，介绍运动控制原理与分类、各种插补器和轨迹规划器算法以
及运动控制实现问题。

　　本书对于从事机电一体化新产品开发的工程技术人员具有一定的参考价值。
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章节摘录

版权页：插图：所谓控制就是按照预先给定的目标，改变系统行为或性能的方法学。
控制系统是依靠调节能量输入的方法，使得某些物理量受到控制的一类系统。
通常，控制系统由控制器、受控对象（亦称为过程）、反馈测量装置以及比较器等部分组成。
控制器的主要作用是按照预定的控制规律调节能量输入，使得系统产生所希望的输出。
受控对象有时称为受控过程，最简单的情况只是一个具体的物理过程。
在一般情况下，受控对象包括功率放大器、执行机构、减速器、负载以及内反馈回路等。
反馈装置是某种传感器测量单元，它检测输出变量，并将其转换为相应的电信号反馈到系统的输入端
。
比较器用来求取输入变量与反馈变量的差值，作为误差信号送给控制器，以实现反馈（闭环）控制。
控制系统可以从各种不同的角度进行分类。
1.按照有无反馈测量装置分类控制系统可以分为开环控制系统和闭环控制系统。
开环控制系统是没有输出反馈的一类控制系统，如图1-1所示。
这种系统的输入直接供给控制器，并通过控制器对受控对象产生控制作用。
几乎所有的家用电器，如洗衣机、电烤箱、微波炉、洗碗机等，都是开环控制系统。
普通的步进电动机运动控制系统也是开环控制系统。
开环控制系统的主要优点是简单、经济、容易维修以及价格便宜；它的主要缺点是精度低，对环境变
化和干扰十分敏感。
在工业和国防等要求较高的应用领域，绝大多数控制系统的基本结构方案都采用反馈原理。
如图1-2所示，该系统输出的全部或部分被反馈到输入端。
注意，这里的反馈信号是反抗和退化输入作用的，这种反馈称为负反馈。
输入信号与反馈信号比较后的差值（叫做误差信号）供给控制器，再调节受控对象的输出，从而形成
闭环控制回路。
所以，反馈控制系统亦称为闭环控制系统。
闭环控制系统与开环控制系统相比，具有一系列的优点，例如精度高、动态性能好、抗干扰能力强等
；它的缺点是结构比较复杂，不容易维修，价格比较昂贵等。
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编辑推荐

《机电控制工程(第3版)》是机电控制工程系列教材之一。
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