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内容概要

本书根据现代高等院校通识（公选）课程及实用自动控制技术教学大纲的要求而编写。
是一本体现机电一
体化的综合性的技术教程。
其特点在于实用，并兼顾必要的基础。
读者用本书所介绍的原理和方法，可帮助解
决现代生产和科技中的许多实际问题。

全书较详细地介绍各种传感器的结构原理、优缺点与使用技巧，各种参数（力、热、声、光、电）的
检测，
自动控制系统的基本类型、PID 调节器最佳校正方法及有关参数计算，51 单片机及应用，计算机及各
类仪器仪
表、工业设备间的接口技术，显示（数字式、屏幕式）、记录（描笔式、光线式）、开关（半导体可
控硅式、继
电接触器式）和电机等执行机构的选择及使用，科研课题（工程项目）调研、立项、安装、调试、考
核、验收
等内容。
书中还配有相应的例题、习题和习题参考答案。

本书可作为高等院校通识（公选）课程教材，也可作为科学研究人员、工程技术人员、维护修理人员
以及
大专院校师生及爱好者的参考用书。
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