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内容概要

　　《水下导航定位技术》在简要介绍水下导航定位技术发展历史、现状和趋势的基础上，对不同导
航定位系统的工作原理进行了系统介绍，主要包括惯性导航定位系统、水下声学导航定位系统以及基
于地球物理属性匹配的水下导航定位系统。
基于上述系统，以惯性导航系统为主导航系统，匹配导航系统为辅助导航系统，介绍了不同水下组合
导航定位系统。
本书可作为导航或相关专业本科生和研究生教材，也可供从事水下导航定位技术方面工作和研究人员
参考。
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