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内容概要

陶本藻、邱卫宁主编的《误差理论与测量平差》在教育部高等学校测绘学科教学指导委员会策划和指
导下，由武汉大学组织九所高等院校中教授测量数据处理课程的教授共同讨论并编写。
作为测绘工程专业的核心课程
“误差理论与测量平差基础”的全国通用教材，本书全面系统地阐述了测量误差的基本理论，经典测
量平差理论和方法以及测量数据处理的近代平差方法和误差分析等。
为了加强理论和实践的结合，扩展应用面，本书还编写了测量平差在全球定位系统、地理信息系统和
遥感技术中应用的内容。

《误差理论与测量平差》在编写时充分考虑了相关专业授课和应用的需要，因而也可作为地理信息系
统（工程）专业、遥感科学与技术专业本科生教材，亦可供测绘科技工作者学习参考。
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章节摘录

版权页：   插图：    角度闭合法列立测边网图形条件，与测角三角网的图形条件一样，就是利用观测
边长先求出网中各内角，列出角度间应满足的条件，然后再以边长改正数代换角度改正数，即得到最
后的图形条件。
如何把角度改正数转化为边长改正数是关键。
下面我们以一测边大地四边形为例说明之。
 1.以角度改正数表示的图形条件方程 如图5—6所示的测边大地四边形ABCD中，根据观测边长Si（i=1
，2，⋯，6），应用三角公式求得角度为β1，β2和β3。
要保证平差后图形的确定性，平差后角度应满足的几何条件为 上式就是测边网的图形条件式。
以角度改正数表示的图形条件为 式中 上述的图形条件还可以图中B、C和D点上各列出一个类似的角度
平差值方程式，而由于测边大地四边形只产生一个图形条件，所以它们之间是不独立的，实际中，只
需任选一个即可。
对于中点多边形图（图5—5c），应选择中点β上的圆周角闭合列立图形条件式。
 由于测边网观测元素是边长，所以上述条件方程中的角度改正数必须换成边长改正数，才是最终图形
条件式。
下面寻找角度改正数与边长改正数的关系。
 2.角度改正数与边长改正数的关系式 测边网中观测值是边长，而式（5—2—9）列出的是角度改正数
表示的条件式，所以需要讨论边长改正数与角度改正数之间的关系。
因为式（5—2—9）中的每一个角度都是不同三角形的一个内角，所以我们以如图5—7所示的测边三角
形为例推导它们之间关系的通用表达式。
 根据方差的定义，顾及（6—7—2）式则有 则P点的点位中误差 如果再将P点的真位差△P投影于AP方
向和垂直于AP的方向上，则得AS和△u（如图6—10），此时有△2P=A2S+△2u 同理可得 式中，σ2s称
纵向误差，σ2u称横向误差。
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编辑推荐

《高等学校测绘工程专业核心课程规划教材:误差理论与测量平差》在编写时充分考虑了相关专业授课
和应用的需要，因而也可作为地理信息系统（工程）专业、遥感科学与技术专业本科生教材，亦可供
测绘科技工作者学习参考。
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