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内容概要

　　《机器人控制研究》是作者多年来对机器人控制研究的一些思考及主要机器人控制研究领域的一
些重要内容，按照自己设计的体系构成的一本著作。
《机器人控制研究》从机器人控制的基础概念入手，介绍机器人控制理论及基本问题，尤其从机器人
基本控制方法到现代控制技术方面，涵盖了目前机器人控制理论研究上所形成的主要内容和控制方法
，最后着重讨论和研究了目前机器人控制领域的一些主要研究成果和控制策略。
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