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内容概要

本书为中国自动化学会系统仿真专业委员会和中国系统仿真学会仿真技术应用专业委员会于2010年8月
联合组织展开的’2010系统仿真技术及其应用学术会议(CCSSTA'20lO)的论文选编。
    书中收录了会议论文150篇，是近年来系统仿真科学与技术在自然科学和社会科学各领域以及航空、
航天、石油、化工、能源、国防、轻工等行业中应用的最新成果，以及建模与仿真方法、复杂系统新
领域等的最新进展。
    本书可供科研、设计部门和厂矿企业中系统仿真科学与技术的研究和应用人员以及高等学校相关专
业师生参考。
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效能仿真试验评估框架  64.基于时差定位原理的目标航迹仿真系统设计  65.系统仿真在社会系统信息化
中的应用  66.激光探测系统仿真研究  67.立式连续退火炉加热段虚拟样机的开发  68.电力仿真技术
与SCADA系统有机结合和改进  69.LEACH路由协议改进及仿真研究  70.基于VR-Link的分布式交互仿真
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