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内容概要

　　本书为高等院校电子信息专业的经典控制理论教材。
内容包括：控制系统数学模型，时域分析，根轨迹法，频率响应法，控制系统设计；还介绍了非线性
控制系统分析的描述函数法和相平面法，采样控制系统的分析与设计等知识。
本书内容全面，叙述严谨，同时采用了MATLAB进行辅助设计。
　　本书可供高等院校自动控制学科教材使用，也可作为控制工程技术人员的参考书籍。
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