
第一图书网, tushu007.com
<<电机拖动基础>>

图书基本信息

书名：<<电机拖动基础>>

13位ISBN编号：9787502444617

10位ISBN编号：7502444610

出版时间：2009-2

出版时间：冶金工业出版社

作者：严欣平　等编

页数：169

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<电机拖动基础>>

前言

　　本书是为了适应高等教育大众化发展和当前教学改革需要编写的。
在编写过程中，将重点针对应用型本科人才培养的特点和要求，精选内容、注重应用。
力求做到深入浅出，通俗易懂，坚持实用性、综合性、科学性和新颖性相结合。
本书主要内容包括绪论、电机拖动系统的动力学、直流电动机的拖动、异步电动机的拖动、电机拖动
系统的过渡过程与能量损失、电机拖动系统中电动机的选择、电机拖动系统中的常用低压电器、电机
拖动系统中继电器接触式控制线路与设计。
　　全书共分7章，其中第1、4、5章由重庆科技学院严欣平教授编写，第2、3章和第l章习题至第5章
习题由重庆科技学院程岷沙讲师编写，第6、7章由重庆科技学院李鹏飞副教授编写，全书由严欣平修
改与统稿，重庆大学邓祥曜教授担任主审。
重庆科技学院电子信息工程学院相关老师为本书出版给予了大量帮助，在此表-示衷心感谢。
　　由于编者水平有限，书中不要之处，恳请读者批评指正。
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内容概要

本书在介绍电机拖动系统动力学和直流、交流电动机原理基础上，比较详细分析了电机的起动、调速
、制动原理方法及其过渡过程的能量损失，并从实际应用角度对电机拖动系统中的电动机选择、常用
低压电器与继电器接触式控制线路进行了分析介绍，增强了本书的应用性。
本书可作为电气信息类、非电类专业本科的教学用书，也可作为现场工程技术人员的参考书。
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章节摘录

　　0.1电机及电机拖动系统概述　　电动机作为将电能转换为机械能的动力设备，广泛地运用于国民
经济的各部门，拖动各种生产机械正常工作。
这种以电动机来拖动生产机械的生产方式称为电机拖动或电力拖动。
而实现电机拖动的装置称为电机拖动装置或系统。
　　电机拖动系统应该包括产生原动力的电动机，作为拖动对象的生产机械，传递机械能的拖动机构
，控制电动机运转的电气控制设备以及为电动机和电气控制设备供电的电源等。
　　它们之间的关系如图0-1所示。
　　图中，自动控制设备的作用是控制电动机的运行，从而控制生产机械的运行，从简单的开关到各
种复杂的控制装置均属控制设备。
传动机构将电动机输出的机械功率传递给生产机械，并改变转速或运动方式，以满足生产机械的要求
。
　　按照电动机的分类，电机拖动分为直流拖动和交流拖动两大类。
　　采用直流电动机拖动的称为直流电机拖动。
由于直流电机具有较好的起动和调速性能，广泛地运用在对起动、制动、正反转、调速等要求较高的
场合。
但由于直流电动机结构复杂，价格较贵，维修困难，使得直流拖动在很多领域的使用受到限制。
　　采用交流电动机拖动的称为交流电机拖动。
交流电动机具有结构简单，价格便宜，维护方便，运行可靠等优点。
因此，交流拖动应用十分广泛。
近年来，随着电子技术和计算机技术的迅猛发展，交流调速系统得到了很大的发展，交流拖动的应用
范围日益扩大，并在许多场合替代了直流拖动。
　　电机拖动优于其他拖动方式之处有：　　（1）电机拖动比其他形式的拖动（如蒸汽、水力等）
效率高，与被拖动的生产机械连接简便。
　　（2）电动机的种类、型号多，具有各种各样的运行特性，可以满足不同的生产机械的要求。
　　（3）电机拖动具有良好的运行性能，其起动、制动、反向和调速等控制简便，快速性好，易于
实现完善的保护。
　　（4）电机拖动装置参数的检测、信号的变换与传递都比较方便，易于组成完善的反馈系统，易
于实现最优控制。
　　（5）可以实行远距离测量和控制，便于集中管理，实现局部生产自动化乃至整个生产过程自动
化。
　　因此，电机拖动是现代化工业电气自动化的基础与核心。
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