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内容概要

由于机器人的应用范围越来越广，所以要求它对变化的环境要具有更强的适应能力，能进行更精确的
定位和控制，并具有更高的智能。
传感器是机器人获取信息的必备工具，因而对机器人传感器有更大的需求和更高的要求。
    本书结合国内外应用实例，系统介绍了机器人手爪、工业机器人、并联机器人、移动机器人、飞行
机器人、水下机器人等机器人系统中的各种特色传感器，及其在上述机器人系统中多传感器信息融合
技术，具有很强的实用性。
    本书可供机器人、机电工程、工业自动化等领域的工程技术人员、科研工作者和希望了解或使用上
述传感器的人员阅读，也可供高等学校有关的研究生、高年级的本科生学习、参考。
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