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内容概要

本书是关于多传感器信息融合理论及应用的一部专著，是作者们对国内外近10多年来该领域研究进展
和自身研究成果的总结。
全书由15章组成，主要内容有：多传感器信息融合研究的目的、意义、应用领域、历史和现状，状态
估计与不确定推理方法，多传感器信息融合的功能和结构模型，分布式检测融合理论，集中式多传感
器综合跟踪算法，分布式多传感器信息融合中的统计和模糊航迹关联算法，雷达和电子支援措施
（ESM）数据关联，红外传感器目标跟踪及雷达-红外融合跟踪，多传感器信息融合中的状态估计与航
迹文件管理技术，多传感器目标识别融合模型，利用属性融合技术识别雷达辐射源，最后是本书的回
顾、建议与展望。
本书可供从事信息C3I系统、雷达工程、电子对抗、红外、声纳、模式识别、军事指挥等专业的科技
人员阅读阅读和参考，也可作为上述专业的研究生教材。
同时还可供从事激光、机器人、遥感、遥测等领域的工程技术人员参考。
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