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内容概要

本书是专门讲述单片微型计算机控制技术的教科书，内容全面，讲解深入浅出，注重实用。
本书全面系统地讲述了微型计算机在工业过程控制中的各种应用技术。
主要内容有微型机控制系统的组成及分类；接口技术，即微型计算机控制技术的硬件基础；数据处理
方法，即微型计算机控制技术的软件基础；目前常用的几种控制算法，以及微型机控制系统设计方法
。
全书的介绍以目前应用最多的MCS-51系列单片机为主，也兼顾一些其他型号的单片机。

本书可作为大专院校的微型机应用、自动化、仪器仪表、电子通信等专业的微型机控制技术课程的教
材，也是广大从事微型机过程控制系统设计技术人员的一本实用参考书。
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