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内容概要

　　 本书由德高望重的雷达领域专家张直中院士编著。
主要阐述机载和星载合成孔径雷达的基本原理、用途，以及国际、国内合成孔径雷达的发展动态和最
新技术，旨在引起国内对合成孔径雷达的重视，推动雷达技术的研究与开发。

　　本书技术先进，叙述简练，层次清晰，可读性强，适合从事雷达研究与使用的技术人员及相关专
业的大专院校师生阅读。
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作者简介

张直中，男，1917年出生，中国工程院院士，博士生导师。
曾任南京电子技术研究所总工程师、雷达学会主任委员、江苏省电子学会理事长等职。
主持过单脉冲雷达和机载PD雷达的关键技术研究。
现主要研究SAR和ISAR技术。
曾获部级科学技术进步一等奖一项、工程院科技进步奖一项、
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