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内容概要

李永海主编的《机电一体化系统设计》是《深入浅出机电一体化技术应用丛书》之一，书中全面、系
统地介绍了机电一体化系统的基本概念、关键技术、设计方法及应用。
主要内容包括机电一体化系统设计基础、机械系统部件、执行部件及其驱动、传感器及其检测系统、
微机控制系统、接口技术、伺服系统、机电一体化总体设计及机电一体化系统应用。
本书的特点在于利用通俗的语言，全面介绍了机电一体化系统设计的思想、方法和内容，力求使读者
对机电一体化有全面的认识。

《机电一体化系统设计》可作为机电一体化系统的设计人员与研究人员的参考书，也可作为相关专业
高等院校师生的学习用书。
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