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前言

“我们正站在时代的节点：一个崭新的产业即将崛起⋯⋯”，这段话引自比尔·盖茨发表于《科学美
国人》杂志的一篇文章，文章的标题是A robot in every home（《家家都有机器人》）。
从20世纪70年代开始，工业机器人已经在工厂得到了广泛应用。
但智能服务机器人技术的高速发展只是近几年的事情：数千台拆弹机器人在阿富汗和伊拉克代替美军
执行危险任务；保洁机器人、宠物机器人风靡欧美；Microsoft、Intel等大企业纷纷启动机器人业务。
我国经过“七五”到“十一五”几个五年计划的重点投入，智能机器人技术已经逐步从实验室走向产
业化应用阶段；2009年，中关村IT市场已经出现了国内首家机器人专卖店。
种种迹象显示，机器人离大众生活已经越来越近了——继信息时代之后，机器人技术正推动一个新的
时代的到来。
众所周知，人才是一个国家发展前进的源动力。
面对即将来临的机器人时代，面对国家、社会对高素质工程人才的需求，我们的高等工程教育如何有
效地培养具有机、电、软各方面综合实践能力和创新能力的工程人才？
如何在现有的专业课程和实验教学体系中体现综合、体现创新？
这是在我多年从事高等教育和科研工作中常常思索的一个问题。
机器人技术是机、电、软等学科的集大成者，在现代的各种工程任务中，也要求工程技术人员具有较
强的综合能力和创新能力，因此，近年来出现了将机器人作为工程创新教育工具的趋势。
很多高校利用机器人的“机、电、软”综合特性，把教育机器人当做教学工具，让学生自主地研发机
器人项目，参与机器人竞赛，从中体验创新的乐趣，感受实践的魅力，从而潜移默化地将大学阶段所
学到的各种知识应用到机器人项目和竞赛作品中。
我指导的学生中就有一部分参与过机器人科技制作和竞赛，他们在研究生阶段和就业后，普遍表现出
超出平均水平的工程能力和竞争力。
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内容概要

本书主要介绍使用“创意之星”机器人套件开发制作各种智能机器人的方法和技巧，并以“机器人武
术擂台赛”为例，给出使用该机器人套件制作竞赛机器人的一般思路和方法。
    本书共分3篇，分别是基础篇、实践篇和竞赛篇。
基础篇包括2章，介绍国内外一些典型机器人的原理及功能和主流的机器人竞赛，并形象地从机器人
的“大脑”、“五官”、“肌肉”等角度介绍各种常用传感器、执行器、控制器和机器人编程语言的
知识，供读者在设计制作机器人时补充背景知识。
实践篇包括7章，以项且式教学的方式编排，指导读者使用“创意之星”机器人套件开发完成4个循序
渐进的机器人项目。
竞赛篇包括3章，详细介绍如何使用“创意之星”机器人套件开发制作“机器人武术擂台赛”参赛平
台的原理和技巧。
本书配套光盘中提供了精彩的视频资料，另有大量教学所需其他图文资料。
    本书适合作为高等工程专业学校“机器人概论”和“智能机器人实训”等课程的教材，也可供开发
机器人科技项目或参加机器人竞赛的人员参考。
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章节摘录

插图：1.对未知领域的探索需求从古至今，人类就一直对未知领域的探索充满兴趣，如对月亮的憧憬
，对太空的好奇，对大海的敬畏和对地藏的渴求等。
由于人的活动能力有限，因此希望能研究出各种智能机器来代替人去完成人类不能完成的任务。
多年来人们一直在思考和探索一些问题：能否做出代替人类枯燥、繁重工作的机器人？
能否做出像人一样在家照看老人、护理病人的机器人？
能否做出像蛇一样爬行，维修狭窄管道，穿越在废墟中寻找幸存生命的机器人？
这些问题促使人们不断地探索机器人技术，以实现自己的梦想。
2.社会和国家的应用要求当前，来自高校、研究机构乃至企业等领域的研究人员对智能机器人的研究
进展已经处于一个由前沿探索转向产业化、实用化的关键时期。
社会的要求：大量的玩具机器人和服务机器人已经推向市场，并取得良好效益，例如Wowwee公司推
出的Robosapien玩具机器人、iRobot公司推出的清扫机器人等。
国家的需求：太空探索和国家安全的需求，可携带武器在战场上代替士兵的军用地面移动机器人，自
主移动车辆等广义的机器人已经在发达国家进入军队。
机器人应用的发展已处于关键阶段。
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编辑推荐

《创意之星:模块化机器人创新设计与竞赛》：创新机器人实践课程教学提升机器人竞赛实战技能一线
技术团队全程参与编写精彩视频资源和丰富图文资料
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