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内容概要

本书在第2版的基础上做了修订，全面系统地阐述了基于80C51单片机的智能化测量控制仪表基本原理
与设计方法。
介绍了新一代增强型80C51单片机的基础知识以及汇编语言和Keil
C51高级语言应用程序设计方法。
详细论述了智能化测量控制仪表的人机接口、过程通道接口、串行通信接口、硬件和软件抗干扰技术
、测控算法与数据处理技术、仪表硬件及软件的设计方法。
给出了大量实用硬件电路和软件程序。
还介绍了一种新型的Proteus虚拟仿真平台以及与Keil／,Vision集成开发环境相配合，进行单片机应用系
统自我开发的方法。

本书可作为高等院校工业自动化与仪表、电子测量仪器、计算机应用等相关专业的教学用书，也可供
从事开发研制智能化测量控制仪表的工程技术人员阅读参考。
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章节摘录

　　稍有编程经验的人都会有这样的概念：若程序中某一段落内的任何逻辑部分，可以任意更改而不
影响程序的其余部分，这样的一个程序段可以看作为一个可调用的子程序，这就是一个程序模块。
把整个程序按照自顶向下的设计来分层，一层一层地分下去，一直分到最下一层的每个模块能够容易
地编码时为止。
这就是所谓模块化编程，也就是积木式编程法。
其优点是：　　较之整个程序，单个模块易于编码，也易于调试，易于排除差错和检验、维修。
　　一个模块往往可用于整个程序的好几个地方，甚至可用于其他程序。
　　便于程序设计任务的划分，困难的模块让有经验的编程员来承担编写，较容易的模块可以给经验
较少的新手来编写。
此外，还可利用以前编好的程序模块。
　　遇到出错时，能够十分方便地诊断出出错的模块。
　　在进行模块化编程时应遵循两个原则：　　模块的独立性，即一个模块应尽可能独立于其他模块
，一个模块内部的更改不应影响其他模块。
应尽量使模块只有一个人口和一个出口。
　　一个模块应具有解决一个问题的完整算法，具有容许输入值的范围和容许输出值的范围，当出错
时应能给出一个出错信息。
　　模块化编程的优点是十分明显的，但也有一些缺点。
例如，设计时常常需要多方考虑，因此常要额外多做不少工作。
程序执行时往往占有较多的内存空间和需要较多的CPU时间，其原因一是通用化的子程序必然比专用
于程序效率低一些。
其次是由于模块独立性的要求，可能使相互独立的各模块中有重复的功能。
此外，由于模块划分时考虑不周，容易使各模块汇编在一起时发生连接上的困难，特别是当各模块分
别由几个人编程时尤为常见。
　　在第一章 中曾经指出，结构化程序设计中有3种基本结构，即顺序结构、选择结构和循环结构。
从理论上来说采用这3种基本结构可设计出任意复杂的程序。
 　　⋯⋯
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