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内容概要

《直升机多普勒导航雷达原理》系统地介绍了直升机多普勒导航雷达的基础知识和多普勒雷达设备电
路原理。
全书分为9章，第1章介绍直升机多普勒导航雷达的基础知识，第2章到第9章以某型多普勒导航雷达为
例较系统地介绍各部分电路的原理及电路实现。
在表达上力求深入浅出，简明扼要，通俗易懂和图文并茂。

《直升机多普勒导航雷达原理》可供从事研制、生产和使用直升机多普勒导航雷达设备的工程技术人
员及飞行人员参考。
也可作为职业类院校相近专业课程的教学参考书。
全书由裴承山、臧和发统稿。
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章节摘录

版权页：插图：连续波多普勒导航雷达的主要缺点是，接收机受发射机直接耦合信号及邻近物体反射
的影响很大。
当直接耦合信号过大时，可使接收机混频器中的晶体烧坏，即使晶体没有损坏，也将给接收机带来附
加噪声，从而降低接收机的灵敏度。
这种情况是由以下两个原因产生的：①发射机产生的振荡严格说来不是一个单纯的正弦波。
由于杂散效应、发射机及其零部件的振动、电源电压的起伏变化等原因，引起振荡信号的幅度、频率
和相位发生随机的起伏变化，因而，发射信号的频谱中必然包含噪声分量加到接收机的输入端，使接
收机的总噪声电平增加。
②发射信号从天线的邻近物体（如天线罩、机体、发动机工作引起空气的涡流和雨、雪等）反射以后
，直接进入接收机。
天线和邻近物体有相对位移或振动时，进入接收机的直达信号受到随机的调制，这样一来会使接收机
的总噪声电平增加。
另外，这种反射信号也可能形成另外的频率分量，使频率跟踪器错误跟踪，产生很大的测量误差。
为了减小上述的影响，连续波多普勒导航雷达采用收、发分离天线的数据稳定系统，使收发通道之间
有足够高的隔离度，通常为70～90 dB。
显然，当收发通道的隔离度一定时，直接耦合信号和邻近物体反射信号的功率与发射信号的功率成正
比，而与飞行高度无关。
但是从地面反射回来的信号功率与飞行高度的平方成反比，这样就限制了雷达的最大作用高度。
连续波多普勒导航雷达的优点是电路比较简单，不需要调制，设备的体积小，重量轻。
同时，由于接收机连续工作，会有高度死区，起始高度可以为零。
另外，发射信号是未经调制的单一频率信号，雷达所接收的有用信号功率，都会集中在该频率的附近
，可以百分之百地加以利用，因而它的功率利用系数最高。
由于连续波多普勒导航雷达是以相干方式工作的，因而它可以测量出飞机的三个速度分量以及各自的
方向。
2.自相干脉冲多普勒导航雷达的收发系统脉冲体制的多普勒导航雷达在当发射机发射信号时，同步脉
冲将接收机封闭，这样直漏信号和邻近物体的反射信号就不会进入接收机，因而克服了连续波多普勒
导航雷达的主要缺点。
在自相干脉冲多普勒导航雷达中，对发射机的频率稳定度没有严格要求，所以发射机可采用一般的磁
控管。
为了保证自相干的工作条件，雷达通常采用天线稳定系统和双向对称配置的扇形波束。
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编辑推荐

《直升机多普勒导航雷达原理》由北京航空航天大学出版社出版。

Page 6



第一图书网, tushu007.com
<<直升机多普勒导航雷达原理>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 7


