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内容概要

　　本书从系统设计和应用的角度阐述了惯性技术的主要内容和惯性导航的工作原理。
　　全书共分九章，分别介绍了惯性导航的基本工作原理及分类、惯性导航系统的主要敏感元件、新
型角速度敏感器、惯性导航系统平台、惯性导航系统分析、捷联式惯性导航系统基本算法及其误差传
播特性、惯性导航系统的初始对准、组合式惯性导航系统等。
　　本书可供大专院校自动化及导航类专业师生选用。
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