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内容概要

赵长安和贺风华编著的《多变量鲁棒控制系统》主要介绍多变量鲁棒控制系统时域和频域设计理论及
相关的设计方法。
全书由三部分组成。
第一部分为不确定性控制系统的基本知识，不灵敏控制系统设计和定性及定量鲁棒控制系统设计；第
二部分介绍频域方法之一——定量反馈理论(QFT)；第三部分介绍最优鲁棒控制器设计。
《多变量鲁棒控制系统》通过14章的论述，使读者对多变量鲁棒控制系统的分析与设计有较全面和深
入的了解。

《多变量鲁棒控制系统》适用于研究生、高年级本科生及从事自动控制工作的科技人员。
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编辑推荐

赵长安和贺风华编著的《多变量鲁棒控制系统》主要介绍鲁棒控制系统的多变量时域设计及相关的设
计方法。
全书共分14章。
第1章为不确定性对象及其控制系统设计概述。
第2章简介反馈控制理论。
第3章介绍反馈灵敏度。
第4章介绍低灵敏度控制系统设计。
第5章介绍不确定性系统模型。
第6章介绍系统定性鲁棒性分析与设计。
第7章介绍系统镇定和特征值区域配置。
第8章介绍有界不确定性系统的定量鲁棒性。
第9章介绍鲁棒多变量PI控制器。
第10章介绍QFT理论。
第11章介绍MISO LTI对象控制器QFT综合。
第12章介绍MIMO LTI对象控制器QFT综合。
第13章介绍非线性对象控制器QFT综合。
第14章介绍最优控制的鲁棒控制器设计。
    本书内容新颖、丰富，特点突出，曾作为哈尔滨工业大学及有关高校的研究生教材。
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