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内容概要

李士勇等编著的《智能制导——寻的导弹智能自适应导引律》是系统研究智能制导——寻的导弹智能
自适应导引律的学术专著，反映了作者近年来取得的最新研究成果。
所设计的智能制导律具有实时性好、适应能力强、脱靶量小、易于实现等优点，可以满足拦截高速大
机动目标的需要。
全书共7
章，主要内容包括：绪论；导弹导引系统运动学模型；传统导引律分析；解析描述自适应模糊制导律
设计；神经网络优化的自适应模糊导引律；模糊变结构制导律；神经网络滑模制导律。

《智能制导——寻的导弹智能自适应导引律》可供从事导弹智能制导与控制、智能自动化等相关领域
科研人员及工程技术人员使用，也可供高等院校教师及研究生学习参考。
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　　5.4.3　三种导引律的对比分析
　5.5　本章小结
第6章　模糊变结构制导律
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章节摘录

版权页：   插图：   3.4.4 比例导引法的优缺点 从上述分析可见，只要获得视线角速度信号就可实现比
例导引规律。
优点足弹道比较平直，技术上容易实现。
但是采用比例导引规律对于导弹的发射范围有一定的要求，更重要的是在拦截过程中要求导弹有较高
的机动性。
因此，对于拦截大机动目标的情况，比例导引就显得不能满足要求。
 比例导引能有效地对付机动不大的目标，它是沟通经典导引律和现代导引律的桥梁。
传统比例导引法不考虑控制过程，即认为参数改变是瞬时完成的情况下，采用某种方法求取导弹飞向
目标过程中应满足的规则，对制导系统的信息完备性要求不高，因此获得广泛的应用。
在现役的导弹中，大部分仍采用比例导引方法。
这种末导引律在对小机动大惯性的目标时，能够达到所需的精度。
比例接近法优点在于弹道前段较弯曲，能充分利用导弹的机动能力，弹道后段较为平直，机动能力富
裕，全向攻击，技术上易于实现，得到了广泛应用。
但命中目标的需用法向过载与命中点的导弹速度和导弹的攻击方向有直接关系，面对目标进行机动、
快速的飞行时，所得到的仿真结果不理想，误差较大。
并且这种末制导的制导精度依赖于高精度的目标测量，一旦环境恶劣，测量精度无法保证时，制导精
度极差，同时抗干扰的能力也不强。
现代的末制导已经很少采用这种传统的末制导律，而使用由这种末制导衍生出来的新的末制导律。
经过人们的改善和修正，又出现了偏置比例导引、扩大比例导引、扩展比例导引和修正比例导引等。
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编辑推荐

《智能制导:寻的导弹智能自适应导引律》可供从事导弹智能制导与控制、智能自动化等相关领域科研
人员及工程技术人员使用，也可供高等院校教师及研究生学习参考。
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