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内容概要

内容提要
本书系统地阐述了智能控制的基本概念、系统结构和分析方
法。
综合了智能控制领域国内外最新的技术成就，也包括作者在这
方面的研究结果。

全书以智能控制系统的结构分析为主导，强调了神经元网络、
专家系统方法和模糊逻辑在智能控制中的应用。
提出有关智能控
制器的设计方法和智能控制系统稳定性、能控性、能观性、基于信
息熵的整体优化等重要内容。
并注意理论与实践的结合，列举了智
能控制许多应用实例。

本书适合作自动控制、人工智能和计算机应用以及与此有关
的大专院校硕士和博士研究生教材，也可作为有关专业技术人员
和科研工作者的参考书。
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作者简介

作者简介
李人厚，教授，浙江宁波人，生
于1935年5月。
1957年毕业于上海
交通大学。
1979年至1981年在英国
曼彻斯特理工学院进修、工作。
1986
年晋升为教授，博士导师。
曾任信息
与控制工程系系主任和研究所所
长。
现为陕西省自动化学会理事长。

目前主要从事大系统理论及应
用；分布式计算机控制系统；复杂系
统智能控制的教学和科学研究。

编著有《计算机仿真技术》、《大
系统递阶与分散控制》、《多微计算
机系统及其在控制中的应用》。
译有
《分散控制》、《动态规划：随机与确
定性模型》。
主编（译）《电子工程师
手册》。
在国内外学术会议及刊物上
发表论文50多篇。
1989年其名字录
入英国剑桥国际传记中心名人录。

秦世引，1990年毕业于浙江大
学工业自动化专业，获博士学位。
分
配西安交通大学系统所从事智能控
制和大系统理论和应用研究。
1992
年晋升副教授。
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