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内容概要

任何成功的机器人的设计涉及到运动学、信号分析、信息论、人工智能和概率论等多个不同学科的综
合。
为此，本书提出了在一系列交互模块中，使移动性成为可能的技术和制作工艺。
随着各章内容的深入，覆盖了移动机器人学的各个方面，包括硬件设计、轮子设计、运动学分析、传
感器、感知、定位、作图，以及机器人控制体系结构。
本书把移动机器人的所有方面集合成一个整体，既适合作为我国各高等院校自动化、机器人学等专业
的研究生教材，也可提供其他相关专业的科技人员参考。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<自主移动机器人导论>>

作者简介

R·西格沃特，瑞士洛桑联邦理工大学教授，自主系统实验室主任。

Page 3



第一图书网, tushu007.com
<<自主移动机器人导论>>

书籍目录

序言第1章 引言  1.1  引言  1.2  本书综述第2章 运动  2.1  引言    2.1.1  运动的关键问题  2.2  腿式移动机器人
   2.2.1  腿的构造与稳定性    2.2.2  腿式机器人运动的例子  2.3  轮式移动机器人    2.3.1  轮子运动：设计空
间    2.3.2  轮子运动：实例研究第3章  移动机器人运动学  3.1  引言  3.2  运动学模型和约束    3.2.1  表示机
器人的位置    3.2.2  前向运动学模型    3.2.3  轮子运动学约束    3.2.4  机器人运动学约束    3.2.5  举例：机
器人运动学模型和约束  3.3  移动机器人的机动性    3.3.1  活动性的程度    3.3.2  可操纵度    3.3.3  机器人的
机动性  3.4  移动机器人工作空间    3.4.1  自由度    3.4.2  完整机器人    3.4.3  路径和轨迹的考虑  3.5  基本运
动学之外  3.6  运动控制    3.6.1  开环控制    3.6.2  反馈控制第4章  感知  4.1  移动机器人的传感器    4.1.1  传
感器分类    4.1.2  表征传感器的特性指标    4.1.3  轮子／电机传感器    4.1.4  导向传感器    4.1.5  基于地面
的信标    4.1.6  有源测距    4.1.7  运动／速度传感器    4.1.8  基于视觉的传感器  4.2  表示不确定性    4.2.1  统
计的表示    4.2.2  误差传播：对不确定的测量进行组合  4.3  特征提取    4.3.1  基于距离数据的特征提取(
激光、超声和基于视觉测距)    4.3.2  基于可视表象的特征提取第5章  移动机器人的定位  5.1  引言  5.2  定
位的挑战：噪声和混叠    5.2.1  传感器噪声    5.2.2  传感器混叠    5.2.3  执行器噪声    5.2.4  里程表位置估
计的误差模型  5.3  定位或不定位：基于定位的导航与编程求解的对比  5.4  信任度的表示    5.4.1  单假设
信任度    5.4.2  多假设信任度  5.5  地图表示方法    5.5.1  连续的表示方法    5.5.2  分解策略    5.5.3  发展水平
：地图表示方法的最新挑战  5.6  基于概率地图的定位    5.6.1  引言    5.6.2  马尔可夫定位    5.6.3  卡尔曼滤
波器定位  5.7  定位系统的其他例子    5.7.1  基于路标的导航    5.7.2  全局唯一定位    5.7.3  定位信标系统   
5.7.4  基于路由的定位  5.8 自主地图的构建    5.8.1  随机构图的技术    5.8.2  其他的构图技术第6章  规划与
导航  6.1  引言  6.2  导航能力：规划和反应    6.2.1  路径规划    6.2.2  避障  6.3  导航的体系结构    6.3.1  代码
重用与共享的模块性    6.3.2  控制定位    6.3.3  分解技术    6.3.4  实例研究：分层机器人结构参考文献

Page 4



第一图书网, tushu007.com
<<自主移动机器人导论>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 5


