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内容概要

本书介绍的是MathWorks公司最新版本MATLAB Release 13 SP1中的Simulink5.1软件包。
全书共分12章，从Simulink的基本概念开始，系统全面地介绍了Simulink软件包中动态系统建模、仿真
、分析和调试的方法，包括连续系统、离散系统和混合系统，书中给出了大量例程，说明Simulink中
各种功能的实现途径。
    本书适用于初学Simulink的工程设计人员和从事控制工程或系统工程方面工作的工程师和研究人员，
还可作为工科高等院校师生的参考书。
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