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内容概要

　　《国防科工委“十五”规划教材·兵器科学与技术：鱼雷航行力学》是根据国防科学技术工业委
员会“十五”规划教材的要求编写的。
　　书中较系统、全面地介绍了鱼雷航行力学的基本知识与分析方法。
全书共分八章，内容有鱼雷动力学和运动学模型、鱼雷建模中一些特殊问题的考虑、鱼雷空间运动方
程分组、鱼雷纵向运动的操纵性、鱼雷则向运动的操纵性、鱼雷导引弹道、鱼雷水下目标跟踪、鱼雷
制导系统仿真。
为方便读者学习使用，《国防科工委“十五”规划教材·兵器科学与技术：鱼雷航行力学》提供了多
套实用的仿真源程序。
　　《国防科工委“十五”规划教材·兵器科学与技术：鱼雷航行力学》为高等学校武器系统与发射
工程和自动化两个专业的专业教科书，还可供有关专业的师生及从事水中兵器和水下自主航行器研制
工作的工程技术人员参考。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<鱼雷航行力学>>

书籍目录

绪论第1章 鱼雷动力学和运动学模型 1.1 坐标系的选择与鱼雷运动学参数 1.2 四元数及其在航行力学中
的应用 1.3 理想流体作用力 1.4 作用在鱼雷上的流体动力 1.5 鱼雷运动数学模型 1.6 小结 思考题第2章 鱼
雷建模中一些特殊问题的考虑 2.1 概述 2.2 适合远程鱼雷应用的导航与控制一体化模型 2.3 波浪扰动力
数学模型 2.4 海流动力学模型 2.5 半速度坐标系下的鱼雷动力和运动学模型 2.6 小结 思考题第3章 鱼雷
空间运动方程组分组 3.1 概述 3.2 雷体坐标系下的鱼雷运动方程组分组 3.3 半速度坐标系下的鱼雷运动
方程组分组 3.4 小结 思考题第4章 鱼雷纵向运动的操纵性 4.1 平衡攻角和平衡舵角 4.2 纵向运动的稳定
性 4.3 纵向扰动方程及拉氏变换 4.4 纵向运动参数的传递函数与过渡函数 4.5 纵向运动参数的频率特性
4.6 纵向运动参数的状态空间表达式 4.7 纵向操纵性计算 4.8 小结 思考题第5章 鱼雷侧向运动的操纵性
5.1 水平面定常运动 5.2 侧向运动的扰动方程及拉氏变换 5.3 侧向运动参数的传递函数 5.4 侧向运动参数
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