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前言

国防科技工业是国家战略性产业，是国防现代化的重要工业和技术基础，也是国民经济发展和科学技
术现代化的重要推动力量。
半个多世纪以来，在党中央、国务院的正确领导和亲切关怀下，国防科技工业广大干部职工在知识的
传承、科技的攀登与时代的洗礼中，取得了举世瞩目的辉煌成就。
研制、生产了大量武器装备，满足了我军由单一陆军，发展成为包括空军、海军、第二炮兵和其他技
术兵种在内的合成军队的需要，特别是在尖端技术方面，成功地掌握了原子弹、氢弹、洲际导弹、人
造卫星和核潜艇技术，使我军拥有了一批克敌制胜的高技术武器装备，使我国成为世界上少数几个独
立掌握核技术和外层空间技术的国家之一。
国防科技工业沿着独立自主、自力更生的发展道路，建立了专业门类基本齐全，科研、试验、生产手
段基本配套的国防科技工业体系，奠定了进行国防现代化建设最重要的物质基础；掌握了大量新技术
、新工艺，研制了许多新设备、新材料，以“两弹一星”、“神舟”号载人航天为代表的国防尖端技
术，大大提高了国家的科技水平和竞争力，使中国在世界高科技领域占有了一席之地。
党的十一届三中全会以来，伴随着改革开放的伟大实践，国防科技工业适时地实行战略转移，大量军
工技术转向民用，为发展国民经济做出了重要贡献。
国防科技工业是知识密集型产业，国防科技工业发展中的一切问题归根到底都是人才问题。
50多年来，国防科技工业培养和造就了一支以“两弹一星”元勋为代表的优秀的科技人才队伍，他们
具有强烈的爱国主义思想和艰苦奋斗、无私奉献的精神，勇挑重担，敢于攻关，为攀登国防科技高峰
进行了创造性劳动，成为推动我国科技进步的重要力量。
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内容概要

本教材是编者结合所从事的教学与研究工作，借鉴国内外同行最新研究成果，为满足新时期本科与研
究生教学改革与发展的具体要求而编写的。
　　全书共八章，包括概论、坐标系及其变换、机器人运动学、机器人运动学、机器人控制、机器人
路径规划、机器人系统及典型应用以及机器人未来发展。
在内容安排上做到循序渐进、由浅入深，既让读者全面掌握机器人学的基本知识，又让读者对现代机
器人学的发展前景有一个了解。
　　本教材可作为计算机应用、自动控制、机械制造及其自动化、工业工程及其相关专业的教材，也
可供在机器人技术领域工作的科研和工程技术人员参考。
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章节摘录

插图：1.1.1 机器人的由来早在我国西周时期（公元前1066-公元前771年），就流传有关巧匠偃师献给
周穆王一个歌舞机器人的故事。
我国东汉时期（25-220年），张衡发明的指南车是世界上最早的机器人雏形。
第一次工业革命以来，随着各种自动机器、动力机械的问世，制造机器人开始由梦想转入现实，许多
机械式控制的机器人，主要是各种精巧的机器人玩具和工艺品应运而生。
1768-1774年间，瑞士钟表匠德罗斯父子，设计制造了三个像真人一样大小的写字偶人、绘图偶人和弹
风琴偶人。
它们是由凸轮控制和弹簧驱动的自动机器，至今还作为国宝保存在瑞士纳切特尔市艺术和历史博物馆
内。
1893年，加拿大人摩尔设计制造了以蒸汽为动力的能行走的机器偶人“安德罗丁”。
这些事例标志着人类对于制造机器人从梦想到现实这一漫长道路上前进了一大步。
1920年，捷克剧作家卡雷尔·查培克（Karel Capek）在他的幻想情节剧《罗萨姆的万能机器人》中，
第一次提出了“机器人”这个名词。
在剧中，他把机器人描述成与人相似但能不知疲倦地工作的机器，最终机器人背叛它们的创造者而消
灭了人类。
1950年，美国著名科幻小说作家阿西莫夫在他的小说《我是机器人》中，提出了有名的“机器人三守
则”：（1）机器人必须不危害人类，也不允许眼看人类将受害而袖手旁观；（2）机器人必须绝对服
从于人类，除非这种服从有害于人类；（3）机器人必须保护自身不受伤害，除非为了保护人类或者
是人类命令它做出牺牲。
这三条守则现在仍被机器人研究人员、研制厂家和用户共同遵守。
现代机器人的研究始于第二次世界大战之后处理放射性物质的遥控机械手。
当时的遥控机械手包括主操作手和从操作手，从操作手通过一系列连杆与主操作手相连，使用者通过
操作主操作手而使从操作手完成同样的动作。
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编辑推荐

《工业机器人技术基础》：国防科工委“十五”规划教材·机械工程
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