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内容概要

　　本书简要介绍了虚拟样机技术和多体系统动力学理论背景，并以LMS Virtual．LabMotion软件为蓝
本，结合作者实际使用该软件的经验和体会，对软件主要功能和操作技巧进行了系统阐述。
其内容包括：虚拟样机技术、理论基础、LMS Virtual．Lab Motion界面及基本操作、多刚体建模基本
模块、多体建模关键技术和模型调试技巧、设置求解参数、后处理功能以及相关应用实例。
    本书主要面向机械类及相关专业的LMS VLrtual．Lab Motion用户，可作为理工科院校相关专业高年
级本科生和研究生学习LMS Virtual．Lab Motion的参考书，也可作为从事航空航天、国防工业、工程
机械、车辆、船舶、机械制造等领域科学研究及产品开发的工程技术人员使用LMSVLrtual．LabMotion
的参考书。
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