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前言

UG NX 7.0是Siemens PLM Software公司开发的最新PLM（产品生命周期管理）软件，是当今世界比较先
进、应用广泛的高端集成管理软件之一。
UG NX7.0包含了强大的CAD，CAE，CAM。
等功能模块，为整个制造行业提供了全方位的产品工程解决方案。
UG NX 7.0的装配模块能够将关系零部件按照产品需要的配合关系组合成装配部件。
运动仿真模块（NX／Motion Simulation）是UG NX 7.0对装配模型进行运动仿真的分析工具，可以对机
构进行运动学、动力学以及静力平衡的仿真。
在仿真环境中定义机构的连杆、运动副、连接器、力与力矩载荷以及各种类型的运动驱动，通过系统
解算，得到机构运动的仿真动画、各构件的位移、速度、加速度、接触力等运动结果。
仿真模型与仿真结果可以导入ADAMS或有限元分析等软件进行进一步的工程分析。
传统的机械设计方案为：设计计算-制造物理样机-现场试验-优化结构等，该方法成本高，周期长，效
率低。
运用UG NX 7.0模型装配与运动仿真模块能够方便、快速地对机械设计方案进行虚拟建模、仿真、比
较、修改与优化，设计过程直观、精确。
熟练掌握该软件的操作，可使设计人员在很短的时间内完成产品的结构设计、组件装配及机构运动仿
真，能够帮助企业在产品整个生命周期过程中对产品进行创新，提高产品质量与价值，为企业带来显
著的效益。
本书的主要内容如下：（1）对UG NX 7.0的界面操作、文件管理、草图绘制以及三维模型的重要操作
进行了基础性的介绍。
（2）介绍了UG NX 7.0装配模块与机构运动仿真模块的基础操作。
（3）详细介绍了机械设计中典型的运动机构仿真实例。
首先解析运动机构的工作原理与特点，其次对机构进行了零件建模、装配与运动仿真。
本书紧密结合UG NX 7.0中文版的实际操作界面，对软件中的对话框、操控板、按钮等进行讲解，力
求使读者直观、准确而迅速地进行学习。
通过对典型机构的装配与运动仿真，能够开拓读者的思路，使读者掌握关键的操作技术，最终提高综
合的设计、分析与创新能力。
本书面向不同层次的读者，可作为机械类、近机械类专业的CAD／CAE专业教材，同时还可供工程技
术人员和CAE爱好者参考。
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内容概要

　　UG NX 7.0是Siemens PLM Software公司最新推出的PLM软件。
《UG NX 7.0装配与运动仿真实例教程》结合大量实例，详细介绍了常用运动机构的建模、装配与运
动仿真。
全书共分16章，第1，2章为基础操作部分，内容包括UG NX 7.0的界面操作、文件管理、绘制草图以及
建立三维模型的基础操作。
第3，4章详细介绍了UG NX 7.0装配模块与机构运动仿真模块的基础操作。
第5～16章以机械设计中典型的运动机构为仿真实例，分析了每一类机构的运动原理与特点，并详细介
绍了机构的建模-装配-定义连杆与运动副-运动驱动-仿真解算-仿真结果的输出与后置处理等操作步骤
。
　　《UG NX 7.0装配与运动仿真实例教程》可作为机械类、近机械类专业的CAD／CAE专业教材，
同时也可以作为工程技术人员和CAE爱好者的参考资料。
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章节摘录

插图：2.特征建模特征建模（Features Modeling）建立在实体建模的基础之上，运用标准工程特征定义
产品设计的具体信息并可进行编辑，主要包括钻孔、键槽、倒圆角、倒斜角、型腔等常用设计形式。
各特征建模支持参数化定义，其尺寸值与定位关系可以进行参数化驱动编辑。
用户可以运用自定义功能定义特殊的建模特征。
3.自由曲面建模自由曲面建模（Freeform Modeling）是为了用户设计高级的自由外形而提供的强大建模
工具组。
它能够将实体建模、特征建模与复杂曲面建模完整融合，可以方便地设计汽车、飞机、家电等曲面形
状。
自由曲面建模主要包括扫略面、直纹面、高阶连续曲面、桥接、拉伸与裁剪曲面等。
该模块还可以对复杂曲面进行编辑和评估，保证最严格的造型要求。
4.装配建模装配建模（.Assembly Modeling）模块提供了并行装配、自上而下和自下而上的组合产品开
发方案。
装配模型中的零件信息对零件个体的链接镜像，能够保证装配模型和零件设计的完全双向相关。
装配模型上对零件的修改会传递到零件模型中，反之，对零件进行的任何修改都会反映到装配模型中
。
该模块支持对齐、同心、角度、平行、相切等定位操作，还可以通过引用集、小平面模型、质量控制
等多项技术实现大装配。
UG NX 7.0提供了高级装配管理和导航，能够实现面向产品级的大装配设计。
它包括过滤装配结构、高速大装配着色、大装配干涉检查等。
高级装配支持协同设计、高层次设计方法，使设计团队的工作始终处于统一的组织和计划中。
5.工程制图工程制图（Engineering Drawing）模块支持ISO，.GB，ANSI，DIN，JIS等多类国际与国内标
准，它能够将产品三维模型转换为二维工程制图，工程制图中的尺寸标注、特征变化等信息都会依据
三维模型的变化而自动更新。
该模块包括视图布局、动态捕捉、动态导航、自动明细表等多个功能，充分实现二维绘图的自动化。
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