
第一图书网, tushu007.com
<<水下作业装置>>

图书基本信息

书名：<<水下作业装置>>

13位ISBN编号：9787561436806

10位ISBN编号：7561436807

出版时间：2010-9

出版时间：四川大学

作者：何晋

页数：124

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<水下作业装置>>

内容概要

　　《水下作业装置》在吸收国内外先进理论和经验的基础上，以哈尔滨工程大学海洋智能机械研究
所的研究成果为主，主要介绍了几种水下对接装置和水下作业器具的技术和方法，包括水下横置对接
装置、水下打捞装置及水下机械手系统。
各个章节具有很强的独立性，读者可以结合自己的学习方向深入地进行研究。
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