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内容概要

　　《电力拖动控制系统》主要介绍直流和交流调速系统的组成原理和应用，以及调速系统的建模与
仿真技术，在适当阐述理论的基础上，重点介绍系统的分析和工程应用，以提高读者处理实际问题的
能力。
书中遵循理论和实际相结合的原则，以系统控制规律为主线，在强调闭环控制的前提下，由浅入深地
介绍了系统的动、静态性能和设计方法及系统的工程实现。
还介绍了MATLAB及其图形仿真界面Simulink的应用基础知识、Simulink模型库的电机模块的功能和使
用，并通过实例介绍了交直流调速系统的仿真方法和技巧。
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编辑推荐

　　《电力拖动控制系统》一书特点是将交、直流调速运动控制技术和MATLAB/Simulink仿真技术有
机地结合在一起，叙述简练，概念清楚，体现了应用型本科的教学特色。
本书适合作为电气工程及其自动化专业、自动化专业和其他以培养应用型人才为目的的相近专业的网
络学院教材或教学参考书，也可供有关工程技术人员参考。
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