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前言

自动化技术是现代科学技术的一个重要分支，对现代工业的发展起了重要的推动作用。
随着我国信息产业的飞速发展，全国性的信息网络规模越来越大、网络技术越来越复杂，网络的服务
也越来越多样.为使整个网络高效、可靠地运行，信息网络的管理与控制就成为头等重要的任务。
大规模信息网络的管理与控制，需要现代控制理论和大系统控制理论的支持。
因此，近年来我国在信息领域中对掌握自动控制理论与技术的人才的需求急剧增长。
为了适应信息与通信领域的需要，作者于2002年出版了《自动控制原理》一书，该书在北京邮电大学
自动化本科专业及研究生的教学中实际采用，并作为北京邮电大学控制理论与应用专业的研究生入学
考试参考书目.为了适应控制技术和网络技术的发展趋势，作者结合近年来的教学实践和技术的最新发
展，对2002年出版的《自动控制原理》进行了修订。
此次改版对第工版的內容进行了大量的修改。
除了文字表达方面之外，还根据技术的发展增删了部分內容，增加了自动控制理论在信息网络申的应
用。
在各章之后增加了与要求重点掌握的內容相关的习题。
由于在传统教材中，一些花很多学时讲授的图解或手算方法，现在借助MATLAB仿真工具，很方便就
可以完成，本次改版在每章后面分别介绍了应用MATLAB对控制系统进行分析和设计的内容。
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内容概要

　　《自动控制原理（第2版）》是2002年出版的同名教材的第2版。
此次改版在总结近年来教学实践经验的基础之上，根据技术的发展增删了部分内容，文字表达更加通
俗，结构更加紧凑。
较全面系统地阐述了经典控制理论的基本概念、基本理论和分析方法。
全书共分为7章和2个附录。
主要内容包括自动控制的基本概念、控制系统的数学模型、时域分析法、根轨迹法、控制系统的频域
分析、控制系统的校正、采样控制系统分析基础。
在每章后面分别介绍了应用MATLAB对控制系统进行分析和设计的内容。
同时，各章均附有内容小结和一定数量的例题与习题。
　　《自动控制原理（第2版）》可作为高等学校自动化专业及其相关专业的本科生的教材，还可作
为从事控制工程应用和研究的科技人员的参考书。
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章节摘录

插图：通常，式（3—99）中的稳态误差称为加速度误差。
与速度误差类似，加速度误差是指系统在加速度函数输入作用下，系统稳态输出和输入之间的位置误
差。
式（3—99）表明，0型和1型单位反馈系统，在稳态时都不能跟踪加速度输入。
对于2型单位反馈系统，稳态输出的加速度和输入加速度函数相同，但存在一定的稳态位置误差，该
误差和输入的加速度信号的变化率A成正比，和系统的开环增益K成反比；图3—29为一个2型单位反馈
系统对加速度输入信号的响应图。
对于3型和3型以上的系统，其稳态输出能准确地跟踪加速度输入信号，且稳态误差为零。
各型系统在不同输入情况下的稳态误差终值汇总如表3—2所示。
稳态误差系数Kp、Kv及Ka的数值有零、常值或无穷大3种可能（其中K。
只有等于常值或无穷大两种可能），稳态误差系数的大小反映了系统抑制或消除稳态误差的能力，系
数值愈大，则给定稳态误差的终值愈小；而且，系统的型号越高，能够跟踪的信号的阶数也越高。
作为比较，在系统稳定性能分析中，刚好相反，也就是说，系统的开环增益K越大，系统的稳定性就
越差，前向通路中的积分环节个数越多，稳定性就越差。
因此，设计系统时，应根据需求，综合考虑系统的各种性能。
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编辑推荐

《自动控制原理(第2版)》是张彬编写的，由北京邮电大学出版社出版。

Page 6



第一图书网, tushu007.com
<<自动控制原理>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 7


