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内容概要

“数字信号处理”是各高等院校电子类专业和通信类专业学生的一门非常重要的专业基础课。
周利清、苏菲、罗仁泽编著的《数字信号处理基础(第3版)》阐述了离散系统的性质、离散信号的各种
变换；深入讲解了
DFT的原理及其性质，讨论了用DFT求线性卷积和进行分段卷积的方法；阐述了各种FFT算法；详细论
述了IIR数字滤波器的原理和设计方法；分析了线性相位FIR滤波器的实现条件和重要性质以及设计方
法；详细讨论了IIR
数字滤波器和FIR数字滤波器的各种结构及其优缺点；讨论了数字信号处理中的有限字长效应。
此外，在每一章之后，加入了与本章所涉及的内容有关的Matlab方法、程序、函数等，使读者可以利
用Matlab得到的结果来帮助和验证自己对于原理的理解。

《数字信号处理基础(第3版)》系统、深入浅出、透彻清楚地讲解了数字信号处理的基本理论、基本概
念和基本算法，数学推导严谨，逻辑关系清楚，以使得读者便于理解、掌握，并且便于自学。
这本书不但可以作为本科生的教材，还可以为从事数字信号处理工作的技术人员自学所
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注：目录中有“*”号的是选学的内容。
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