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内容概要

　　为了适应21世纪科学技术新发展的需要，体现当代科学发展中多学科间的知识交叉，并结合高等
学校人才培养的特点，决定对《智能控制技术》一书进行修订再版。
《智能控制技术（修订版）》再版时，在保持原有取材体系风格不变的同时，修改或补充了有关内容
。
在知识体系结构方面，包括智能控制的基础知识，智能控制器的设计技术，智能控制系统实现技术和
智能信息处理方法等几个层次；在内容编排方面，深入浅出，易读易懂，便于自学。
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