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内容概要

本书是根据1995年审定的“高等学校工科机械设计基础课程教学基本要求”，结合多年教学实践编写
的教材。
本书主要介绍机械设计中所必无原则的基础知识、机器的组成、常见机构、常见机械零部件的设计及
机械系统设计，同时也简要介绍了现代设计方法。
    本书可作为高等工科院校近机类、非机类专业学生的教材，也可供其他有关专业的师生和工程技术
人员参考。
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章节摘录

　　第二章 平面机构的结构分析　　第一节 基本概念　　一、构件　　任何用来传递运动或动力的
机械都必然包含有相对于机座可运动的系统。
一般来说，这种可动系统是由一系列运动单元体组合而成的，这种运动单元体称为构件。
构件可能是由一个零件构成，但通常是由若干个零件刚性装配而成。
零件是加工制造的最小单元，构件是运动的最小单元。
当可以不考虑构件自身变形时，则称为刚性构件。
本书在不作特殊说明时提及的构件，均指刚性构件。
　　二、运动副　　若将两构件按照一定方式连接起来，且使相互连接的两构件仍能产生某种形式的
相对运动，则把这种可动连接称为运动副，并把两构件上参与接触而构成运动副的部分称为运动副元
素。
如图2—1所示，轴颈1与轴承2的配合、滑块3与导轨4的接触、齿轮5与齿轮6的啮合，都构成了运动副
，其中运动副元素分别为内外圆柱面、平面及直线。
　　三、自由度、约束　　两构件间所容许的独立相对运动的个数称为自由度。
在平面内作自由运动的两构件间具有3个独立的相对运动；在三维空间作自由运动的两构件间具有6个
独立的相对运动。
当两构件可动连接构成运动副后，两构件间的某些相对运动便受到限制，使某些相对运动成为不可能
。
运动副对构件问相对运动的限制作用称为约束。
对构件施加的约束个数等于其自由度减少的个数。
　　⋯⋯

Page 4



第一图书网, tushu007.com
<<机械设计基础>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 5


