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内容概要

　　《机电一体化技术（第2版）》系统地介绍了机电一体化技术，内容涵盖机电一体化的基本概念
及机电一体化中的各项关键技术，包括机电一体化的机械技术、传感检测技术、伺服驱动技术、控制
和接口技术以及机电一体化系统设计、机器人技术、自动化生产线系统等。
为适应理论实践一体化教学要求，全书以典型机电一体化设备MPS（模块化生产加工系统）的应用为
主线，分别引入了四个工程训练项目。
《机电一体化技术（第2版）》可作为高等院校机电一体化、机械制造及其自动化、数控技术、自动
化等专业的教材，同时对从事机电一体化领域的工程技术人员也有一定的参考价值。
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