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内容概要

机械原理是机械类专业的专业基础核心课程，适用于机械工程及自动化，热能与动力工程，测控技术
与仪器等专业，建议学时为64学时。
本书是作者在长期的教学与学术研究的基础上，考虑到市场经济的发展对机械设计人的更高的要求而
写成的。
    本书共分13章，它们是结论，平面机构的组成分析，平面机构的运动分析，平面机构的力分析，平
面连杆机构及其设计，凸轮机构及其设计，间歇运动机构，齿轮机构及其设计，齿轮系及其设计，机
械的运转及其速度波动的调节，机构的平衡，机械无级变速机构以及工业机器人机构学简介。
多数章后附有一定数量的习题。
    本书可作为高等院样工程机械类专业本专科生学习“机械原理”课程的教材，也可供其他有关专业
的教师与工程技术人员参考。
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编辑推荐

　　随书奉送《机械原理多媒体课件》光盘，配合教材讲授机械原理的教学内容，尤其以二维动画反
映机构的运动状态与运动规律，对部分机构生成了它们的Excel数据，以反映这些机构中的数量特征；
同时还制作了几十个三维动画，以反映这些机构的结构特征。
在机械原理多媒体光盘中附有习题的解题过程与参考答案。
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