
第一图书网, tushu007.com
<<自动控制原理>>

图书基本信息

书名：<<自动控制原理>>

13位ISBN编号：9787564106997

10位ISBN编号：7564106999

出版时间：2007-5

出版时间：东南大学

作者：许必熙 编

页数：305

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<自动控制原理>>

内容概要

　　《新世纪电气自动化类规划系列教材：自动控制原理》主要介绍反馈控制系统的经典理论和计算
机辅助分析设计方法。
《新世纪电气自动化类规划系列教材：自动控制原理》内容包括自动控制系统的基本概念、线性系统
的数学模型、控制系统的时域分析、根轨迹法、频率特性法、控制系统的校正、非线性系统分析、采
样控制系统、现代控制理论概述。
《新世纪电气自动化类规划系列教材：自动控制原理》是一套立体化教材，其中免费电子资源包
括PDF格式的教材、PPT多媒体课件、MATLAB实例程序和国产xoBox 自控系统仿真分析软件等。
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　　许必熙，男，1960年1月生，副教授1982年7月毕业于重庆建筑工程学院（后合并到重庆大学）电
气自动化专业，同年在南京建筑学院（后合并为南京工业大学）任教。
1985年-1986年前往前联邦德国奥根斯堡工业高等学院进修。
2006年受聘为副教授。
长期主讲《自动控制原理》、《建筑电气设备》、《计算机控制技术》等课程，指导本科生建筑电气
毕业设计。
主编《自动控制原理》教材一部。
发表论文十余篇。
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编辑推荐

　　《新世纪电气自动化类规划系列教材：自动控制原理》为高等学校自动化专业的教材，也可作为
电气工程及其自动化、检测技术与自动化、电子工程及其自动化、机电一体化等专业的自动控制原理
教学用书。
还可供从事自动控制系统分析与设计的工程技术人员参考。
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