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内容概要

　　机械原理是机械类专业的专业基础核心课程，适用于机械工程及自动化，热能与动力工程，测试
技术与仪器，机械电子等专业，建议学时为64学时。
《机械原理(附光盘机械类第3版)》是作者王洪欣、冯雪君在长期的教学与学术研究的基础上，考虑到
市场经济的发展对机械设计人才提出更高的要求而写成的。
《机械原理(附光盘机械类第3版)》共分13章，它们是绪论，平面机构的组成分析，平面机构的运动分
析，平面机构的力分析，平面连杆机构及其设计，凸轮机构及其设计，间歇运动机构，齿轮机构及其
设计，齿轮系及其设计，机械的运转及其速度波动的调节，机械的平衡，机械无级变速机构以及工业
机器人机构学。
除第1章、第7章、第12章之外，其余每章后附有一定数量的习题与参考答案。
在《机械原理计算机多媒体课件》光盘中，提供了部分机构的参考源程序，并提供了《机械原理》教
材中习题的解答过程与答案。

　　本书可作为高等院校工科机械类专业本专科生学习“机械原理”课程的教材，也可供其他有关专
业的教师与工程技术人员参考。
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 5．2 平面四杆机构的基本型式及其演化
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Page 5



第一图书网, tushu007.com
<<机械原理>>

 　8．9．3 斜齿圆柱齿轮的当量齿轮
 　8．9．4 斜齿圆柱齿轮传动的重合度
　 8．9．5 斜齿圆柱齿轮传动的特点
 8．10 圆柱蜗杆传动
 8．11 直齿圆锥齿轮传动
 　8．11．1 直齿圆锥齿轮的形成原理
 　8．11．2 直齿圆锥齿轮的背锥与当量齿数
 　8．11．3 直齿圆锥齿轮的几何参数计算
 习题
9 齿轮系及其设计
 9．1 概述
　 9．1．1 定轴轮系
　 9．1．2 周转轮系
　　9．1．3 复合轮系
 9．2 定轴轮系的传动比
 9．3 周转轮系的传动比
 9．4 复合轮系的传动比
 9．5 轮系的功用
 　9．5．1 实现大的传动比
 　9．5．2 实现变速与换向
 　9．5．3 实现大功率传动
　 9．5．4 实现分路传动
 　9．5．5 实现运动的合成与分解
 　9．5．6 生成复杂的轨迹
 9．6 周转轮系的设计
 　9．6．1 行星轮系中的齿数条件
　 9．6．2 行星轮系中的均载设计
 9．7其他类型的行星传动简介
　 9．7．1 渐开线少齿差行星传动
 　9．7．2 摆线针轮行星传动
 　9．7．3 谐波齿轮传动
　 9．7．4 活齿传动
　 9．7．5 牵引传动
 习题
10 机械的运转及其速度波动的调节
 10．1 概述
 10．2 机械运动的微分方程及其解
 10．3 稳定运转状态下机械的周期性速度波动及其调节
 习题
11 机械的平衡
 11．1 概述
 11．2 平面连杆机构的平衡
　 11．2．1 铰链四杆机构惯性力的平衡
 　11．2．2 由柄滑块机构惯性力的平衡
 11．3 圆盘类零件的静平衡
 　11．3．1 圆盘类零件的静平衡原理与计算
 　11．3．2 圆盘类零件的静平衡实验

Page 6



第一图书网, tushu007.com
<<机械原理>>

 11．4 刚性转子的动平衡
 　11．4．1 刚性转子的动平衡原理与计算
 　11．4．2 刚性转子的动平衡实验
 习题
12 机械无级变速机构
 12．1 概述
 12．2 定轴无中间滚动体式机械无级变速传动
 　12．2．1 正交轴无级传动
 　12．2．2 相交轴锥盘环锥式无级传动
 　12．2．3 光轴斜盘式无级传动
 12．3 定轴有中间滚动体式无级变速传动
 　12．3．1 滚锥平盘式无级传动
 　12．3．2 钢球平盘式无级传动
 　12．3．3 钢环分离锥盘式无级传动
 　12．3．4 弧锥环盘式无级传动
 　12．3．5 菱锥式无级传动
 　12．3．6 钢球外锥轮式无级传动
 12．4 行星式无级变速传动
 12．4．1 转臂输出式无级传动
 　12．4．2 转臂输出式封闭行星锥轮无级传动
 　12．4．3 内锥轮输出式行星无级传动
 　12．4．4 环锥行星式无级传动
 　12．4．5 钢球行星式无级传动
 12．5 脉动无级变速传动
 　12．5．1 曲柄摇杆式脉动无级传动
 　12．5．2 曲柄摇块摇杆式脉动无级传动
13 工业机器人机构学
 13．1 概述
 13．2 工业机器人的组成
 13．3 工业机器人的分类与性能
 13．4 工业机器人的运动学基础
 　13．4．1 目标物体的空间转动矩阵
 　13．4．2 坐标系之间的空间变换矩阵
 　13．4．3 目标物体的齐次坐标表示
 　13．4．4刚体的空间位移矩阵
 　13．4．5 欧拉角表示的变换矩阵
 　13．4．6 转动关节之间的位移矩阵
 13．5 工业机器人的正向运动学
 　13．5．1 平面关节型机器人的正向运动方程
 　13．5．2 斯坦福机器人的正向运动方程
 13．6 工业机器人的逆向运动学
 习题
参考文献

Page 7



第一图书网, tushu007.com
<<机械原理>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 8


