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内容概要

　　《航空飞行器控制与仿真》介绍了：航空飞行器（固定翼飞机、有翼导弹）控制与仿真的相关内
容，内容结合工程实际，反映现代航空飞行器新的控制方式与方法。
将全书分为9章介绍。
前5章着重介绍基础理论，包括基本概念、数学基础、工作原理及通用的设计仿真方法。
后4章给出具体应用实例，包括经典控制、现代控制及最优控制的应用及多执行机构复合控制的应用
。
　　《航空飞行器控制与仿真》可作为飞行器自动控制相关专业的教学参考书，也可供从事飞行控制
的科研人员和工程技术人员参考。
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