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内容概要

近代各项科学实验与工程实践，往往包含着大量的试验数据，如何从这些大量的数据中迅速地获得所
期望的结果，正是编写本书的目的所在。
?　　本书共九章，首先简要介绍了数据的分类与描述；接着较全面地讲述了自回归滑动平均（ARMA
）模型的特性、建模与预报；并结合应用对陀螺漂移控制和GPS/SINS组合导航系统的数据处理进行了
较详细的描述；最后对基于神经网络的信号处理和小波分析基本原理作了介绍。
?　　本书可作为导航、制导与控制、测控技术与仪器、控制理论与工程等专业高年级学生和相关专业
研究生的教材和参考书。
对从事上述专业的工程技术人员也有一定的参考价值。
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