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内容概要

本书把系统工程具体应用到汽车电子控制中，主要内容有：汽车电子系统和控制概要，汽车系统动力
学、模型和控制，控制理论在汽车电子系统中的应用，车辆综合控制，人一车一环境系统控制，车身
电子控制系统合成，汽车微机控制系统结构及要素分析，汽车微机控制系统设计。
    本书系统总结了国内外有关汽车电子控制的最新资料，并且结合作者本人的研究成果，初步建立了
“汽车电子控制系统工程”分支学科的基本框架和体系。
    本书内容新颖，涉及多种学科，为便于读者阅读，本书对汽车电子系统的控制理论、系统分析的数
学方法和实现控制系统的微电子技术也提供了一些必要的基础知识。
    本书可供从事汽车电子工程的技术人员参考，也可作为高等学校汽车专业的数学用书。
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书籍目录

第一章  汽车电子系统和控制概要  第一节  系统和系统工程的基本概念    一、关于系统    二、关于系统
工程  第二节  汽车电子控制系统的发展    一、电子技术在汽车上的应用历程    二、汽车电子控制的发
展阶段    三、汽车电子控制的发展趋势  第三节  汽车电子控制系统分类  第四节  汽车电子控制系统特
征  第五节  汽车电子控制系统工程的基本原则  第六节  汽车用电子产品面临新挑战第二章  系统理论和
电子控制的基础知识  第一节  数学基础    一、变量和向量    二、行列式和矩阵    三、线性微分方程和拉
普拉斯变换    四、传递函数及其方框图    五、时间响应和频率特性  第二节  微电子学基础    一、半导体
   二、基本电子电路    三、门电路第三章  汽车系统动力学、模型和控制  第一节  动力传动系统模型和
控制    一、发动机理论模型、系统辨识和控制方式    二、液力变矩器数学模型、闭锁规律和控制系统   
三、机械式变速器计算模型和换挡控制    四、差速器结构模型和防滑控制    五、车轮模型和牵引控制  
第二节  悬架系统动力学分析和控制技术    一、悬架系统的评价指标    二、传统的悬架系统模型和被动
控制    三、悬架系统的主动控制技术  第三节  转向系统动特性分析和控制方法    一、两轮转向汽车模
型和动特性分析    二、对转向系统控制的要求    三、四轮转向系统动特性分析和控制方法  第四节  制
动系统模型和电子控制    一、总制动力模型和控制    二、制动力分配模型和控制    三、单轮制动模型
和防抱死控制第四章  控制理论在汽车电子系统中的应用  第一节  PID控制    一、微机PID控制系统原理
   二、数据采集和信号恢复    三、PID控制规律    四、PID参数寻优    五、变参数PID控制    六、PID控制
在汽车动力传动系统中的应用  第二节  最优控制    一、最优控制法的基本概念    二、最优控制在汽车
悬架系统中的应用  第三节  自适应控制    一、自适应控制系统原理    二、自适应控制在半主动悬架系
统中的应用  第四节  滑模控制    一、滑模控制方法    二、滑模控制在车轮防抱死制动系统中的应用  第
五节  模糊控制    一、模糊数学的基础知识    二、模糊控制的工作原理    三、双模控制和带修正因子的
模糊控制    四、模糊控制在汽车离合器电子控制系统中的应用  第六节  神经网络控制    一、BP神经网
络    二、人工神经网络在四轮转向控制中的应用  第七节  预测控制    一、预测控制理论    二、预测控制
在汽车上应用实例第五章  车辆综合控制第六章  人—车—环境系统控制第七章  车身电子控制系统合成
第八章  汽车微机控制系统结构及要素分析第九章  汽车微机控制系统设计主要参考文献
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