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内容概要

　　《PIC18Fxxx单片机原理及接口程序设计》介绍美国MICROCHIP公司主推的PIC18F***系列单片机
的结构及原理，主要参考该系列有代表性的带CAN总线的增强型FLASH单片机数据手册，啬了涉
及PIC18F***单片机各个功能模块的汇编语言编程和C语言编程应用，并给出了相应的应用原理电路图
以及相应的汇编和C语言程序清单。
所有程序均在重庆大学—美国MICROCHIP公司PIC单片机实验室设计制作的实验板上调试通过，为使
用单片机的项目开发者和初学者提供了一本很好的参考资料，《PIC18Fxxx单片机原理及接口程序设计
》也可作为大学本科学生单片机原理及应用课程的教材和相关课程的实验指导书。
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