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内容概要

接触动力学是一门有重要理论与实用意义并有街于深入研究的学科。
接触问题，如摩擦和碰撞，出现在诸如机械、仪器及车辆等许多工业领域中，只有解决其计算问题，
才能在许多情况下模拟其真实过程，改进设计，减少费用，降低噪声等。
    本书全面介绍了当今计算接触动力学问题的基本方法，包括多刚体动力学、线性和非线性有限元、
刚体接触和弹性接触以及数值和几何问题的算法，着重讨论了如何用多刚体和有限元混合算法计算求
解大运动、大变形的动态接触问题，并对描述碰撞接触过程的理论模型和测试手段作了扼要的介绍。
       本书可作为力学、机械、车辆、仪器等专业研究生的教材，也可作为以上领域科技人员的参考书
。
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艾伯哈特，1966年生于德国Stuttgart大学动力学与控制专业。
后在Stuttgart大学力学所B工作，1995年在美国Argonne国家实验室工作，1996年在Stuttgart大学获博士学
位，后作为博士后在美国加州大学伯克利分校工作1年。
2000年被骋为德国爱尔兰大学力学教授。
2002年任Stuttgar
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