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前言

由于自动控制技术在各个行业的广泛渗透，“自动控制理论”课程已成为高等学校许多学科的科学技
术基础必修课，且愈来愈占有重要的位置。
为帮助“自动控制理论”课程的初学者更好地掌握这门技术，也为适应报考研究生读者的需求，同时
自动控制理论课程作为辽宁省省级精品课程，急需进行教材改革尝试，以适应教学改革的需要和对应
用型人才培养的需求，特精心编写了这本《自动控制理论习题详解》。
本书是教材《自动控制理论》（王艳秋等编著）的辅助教学用书，书中各章节结构基本相同，分为：
内容提要、典型题解、习题详解三个部分。
其中，内容提要系统而精练地总结了经典控制理论和现代控制理论的基本概念、基本理论和基本方法
；典型题解收集了大量的基本题和一部分难度较大的题，均给出了详细的解题步骤及结果；习题详解
部分对教材中的所有习题做了详细解答，有的题给出了多种解法。
本书的主要特点是：所精选的例题和习题，内容全面、重点突出、分析透彻，可帮助学生理清思路、
掌握重点、突破难点，从而提高分析问题和解决问题的能力，因此它是学生复习必读、考研必备的一
本辅导书。
本书可作为自动化、电子、电气、信息与通信、计算机、机械等专业学生学习“自动控制原理”课程
的辅助教材，也可作为立志报考自动化类专业的硕士研究生的复习资料，对于从事控制工程领域的工
程技术人员也是一本极好的参考书。
本书由王艳秋、王立红、杨汇军编著。
全书共分8章，前言及第1、3、5章由王艳秋执笔，第2、8、9章由王立红执笔，第4、6、7章由杨汇军
执笔。
全书由王艳秋教授统稿。
本书在编写过程中参考了很多优秀教材、习题集、习题详解和著作，在此向收录于参考文献中的各位
作者表示真诚的谢意。
由于作者水平有限，书中不妥之处在所难免，敬请读者批评指正。
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内容概要

本书是《自动控制理论》（王艳秋等编著）教材配套的辅助教材。
书中各章节结构基本相同，分为：内容提要、典型题解、习题详解三个部分。
其中，内容提要归纳了自动控制理论的基本概念、基本原理与方法；典型题解收集了较多的基本题和
一部分难度较大的题，均给出了详细的解题步骤；习题详解部分收集了各种类型习题及其详解，有的
题给出了多种解法。
        本书可作为高等院校理工科学生《自动控制理论》课程的学习指导书，也可作为硕士研究生入学
考试的参考书．还可作为各类工程技术人员和自学者的辅导书。
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章节摘录

插图：第1章 绪论1.1 内容提要1.1.1 基本概念1.自动控制自动控制是指在没有人直接参与的情况下，利
用控制装置，使被控对象的被控制量自动地按预定规律变化。
2.自动控制系统自动控制系统是由控制器和被控对象组成，能够自动对被控对象的被控量进行控制的
系统。
3.负反馈控制原理指将系统的被控量直接或经变换后引入输入端，与控制量相减，利用所得的偏差量
去控制被控对象，达到减小偏差或消除偏差的目的。
4.常用术语（1）被控对象，指工作状态需要给以控制的机械、装置或过程。
（2）被控量，也称输出量，表示被控对象工作状态的物理量。
（3）控制量，也称给定量，表示被控量的期望运行规律。
（4）扰动量，也称干扰量，是引起被控量偏离预定运行规律的量。
（5）反馈量，指被控量直接或经测量元件变换后送入输入端的量。
（6）偏差量，指给定量与反馈量相减后的输出量。
1.1.2 自动控制系统的类型自动控制系统的类型有很多，分类方法也多种多样，按照输入量的变化规律
可将系统分为恒值系统和随动系统；按照系统传输信号对时问的关系可将系统分为连续系统和离散系
统；按照系统的输出量和输入量之间的关系可将系统分为线性系统和非线性系统；按照系统参数对时
间的变化情况可将系统分为定常系统和时变系统；按照系统的结构和参数是否确定可将系统分为确定
系统和不确定性系统，等等。
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编辑推荐

《自动控制理论习题详解》：高等学校电子信息类系列教材
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