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内容概要

本书系统地介绍了各种惯性器件及误差模型，详细介绍了机械陀螺仪、光学陀螺和加速度计的误差模
型及各种测试方法。
重点介绍了光学陀螺仪的工作原理和误差分析及测试方法。
内容完整，具体详实，侧重应用。
　　本书可作为高等学校精密仪器及机械，导航、制导与控制，测控技术与仪器及其相关专业的酶生
、研究生的教学参考书，也可供从事惯性器件及惯性技术研究的工程技术人员阅读。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<惯性器件测试与建模>>

书籍目录

第一章　惯性器件　　1.1　引言　　1.2　陀螺仪和加速地的特性及分类　　1.3　惯性器件精度对惯
性系统的影响　　1.4　惯性器件误差模型和测试分类　　1.5　惯性器件测试的目的和意义　　1.6　
陀螺测试的试验环境条件　　1.7　惯性器件测试的技术设备　　思考题第2章　二自由度机械陀螺仪
测试　　2.1　概述　　2.2　力矩反馈法漂移测试　　2.3　伺服法漂移测试　　2.4　环境试验　　思
考题　第三章　光学陀螺仪　　3.1　引言　　3.2　Ｓａｇｎａｃ效应　　3.3　激光陀螺仪　　3.4　
激光陀螺的偏频技术　　3.5　干涉型光纤陀螺仪　　3.6　开环干涉型光纤陀螺仪　　3.7　闭环干涉
型光纤陀螺仪　　3.8　三轴整体式光纤陀螺结构　　3.9　谐振型光纤陀螺仪　　思考题第４章　光学
陀螺仪的性能测试与误差分析　　4.1　光学陀螺的性能测试　　4.2　光学陀螺随机误差的Ａｌｌａｎ
方差分析法　　4.3　激光陀螺湿度误差特性的测试与建模　　4.4　激光陀螺捷联系统中惯性器件误差
的标定　　4.5　激光陀螺捷联系统圆锥误差的分析与补偿　　思考题第五章　陀螺随机误差的时间序
列分析建模　　5.1　引言　　5.2　逐步回归分析　　5.3　随机序列的检验与处理　　5.4　平衡序列
的建模　　5.5　模型的检验　　5.6　实例分析　　思考题第6章　加速度计的测试与标定　　6.1　加
速度计的基本概念和常用术语　　6.2　加速度计在1ｇ策略场试验　　6.3　加速度计离心试验　　6.4
　加速度计线振动试验　　6.5　湿度性能试验　　思考题参考文献

Page 3



第一图书网, tushu007.com
<<惯性器件测试与建模>>

章节摘录

　　第1章　惯性器件　　1.1　引言　　生活在21世纪，人们可享受各种高科技带来的便利。
人们坐在装有电子地图的汽车上可以顺利地沿预定线路旅行乘坐飞机可以在空中自由飞翔而不迷迭方
向，并准确地降落在目的地；潜艇在水下可以长时间地航行而且可能随时知道自己的准确位置；在茫
茫海面上游弋的军舰可以为武器发射提供精确的航向和姿态基准；懦弱可以在千里之外准确地命中目
标；载人航天飞机可以飞入太空并沿正确轨道返回，所有这一切都离不开一项关键设备——导航系统
。
导航技术在海陆空各种运载器中都　得到了广泛的应用。
导航在国防和国民经济生活中具有十分重要　的作用。
惯性导航是一种高精度的自主导航系统，主要应用于各种武器系统中。
它是一门迅速发展的学科，是综合了当代最新科技成果的多学科、综合性的尖端技术。
惯性导航是利用惯性仪表来确定运载器的位置、航向和姿态的。
惯性导航系统的主要器件是惯性仪表⋯⋯陀螺仪和加速度计。
载体主要有位置、速度、加速度的线运动和绕三维空间的角运动，其位置、速度和姿态是人们最关心
的。
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